o /SOLEMENT DE SOLIDES :

| Réaliser le graphe de structure du mécanisme.
VIndiguer : - les efforts extérieurs,

- les inconnues de lhaison

Un systeme 1solé est résolvable s :

. nombre d’inconnves < Nbre d’équation
| R 1 & Equations Fb spatial ; 3 inc. Fb plan.

o TORSEUR D’ACTION MECANIQUE :

O< | Ty Ry | 0 0 i “ 0
0 RY {TZ/I}: Yy 0 {T;/l}: b 0
T R oL 0 0 neG 0

N< L7 Z 72 Y Torseur d’inter Effort - 1 Torseur associé :

— v Mobilités | Fonctuelle de normale y vecteur Force

o CAS DES FROBLEMES FLANS :

Dans le cas de chargement plan (tous les efforts sont dans le méme plan), le modéle associé
d’une action mécanique peut étre simphfié & 3 inconnves.
Il subsiste alors :

» [a composante du moment portée par |'axe perpendiculaire au plan de symétrie.

» [les composantes de la résultante contenues dans le plan de symétrie.

XZ/] 0
Probleme plan (x,y), nous avons {Tz/l}= Y,, 0 ¢+,2,,.L,,.M,, sont toujours nuls.
0 N2/l

o DEFIACEMENT D’UN TORSEUR :  de A vers B
X LA,12 X

~

B12
A{TI/2}= Y, MA,12 I:> B{Tl/2}: Y, MB,12
Z, NA,IZ Z, NB,lZ

A B

X2, Y12, Z,, sont invariants et MB(Rlz) = MA(R12)+BA /\R12

o FPRINCIFE FONDAMENTAL DE [A STATIQUE :

A{Tz/s}+ °°°°°° +A{Tn/S}:

Théoréeme de la résultante.
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Ras +..... +Rus =0

Théoreme du moment résultant en A.

M, (R, )+t M (R,)=0
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