MODELISATION DES LIAISONS ET ACTIONS MECANIQUES

TORSEUR DES EFFORTS TRANSMISSIBLES TD 12-01

[ Référence au programme | STl [ Référence au module |
1- Modélisation des liaisons et des Actions Mécaniques. Module 2 : :modélisation des A.M.
1-2 Modélisations des Actions Mécanique

Dearés de Torseur des efforts Torseur des efforts transmissibles simplifiés (plan)
Nom de la liaison /% o transmissibles Plan de symétrie Plan de symétrie Plan de symétrie
iberte . - = - -2
(spatial) (X,y) (y,2) (x,2)
X RX
Encastrement ou Fixe TT'; :; A {Tz_>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
A R A R A R A R
X RX
Pivot d'axe n TY RY A {T2—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
Z RZ
A R A R A R A R
X RX
Ponctuelle de normale n g ;; RS R R R
A R A R A R A R
X RX
Pivot glissant d'axe n 11_-; :; A{T2»1}R = A{TZal}R: A{T2%1}R: A{TZA1}R:
A R A R A R A R
X RX
Linéaire annulaire d'axe n L RY R R R R
A R A R A R A R
' X RX
Appui Plan de normale n g :; A {72 }R = A {72 }R = A {72 }R = A - }R =
A R A R A R A R
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TX RX
Glissiére d’'axe n 1_; :; A {72»1 }R = A {T2»1 }R = A {72a1 }R = A {TZA1 }R =
A R A R A R A R
TX RX
Rotule TY RY A {72»1 }R = A {Tbl }R = A {7241 }R = A {7241 }R =
TZ RZ
A R A R A R A R
Linéaire Rectiligne d' X RX
e/f{‘lz"em/;if /:;/e/ ;gﬂe axen 1T-; :; A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
A R A R A R A R
TX RX
Pivot d'axe o TY RY A {T2—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
TZ RZ
A R A R A R A R
TX RX
Ponctuelle de normale o g ;; A iz H}R = A iz zﬁl}R = A i H}R = A iz H}R =
A R A R A R A R
TX RX
Pivot glissant d'axe o "T'; :; A {7 }R = A {7 }R = A {72 }R = A {7 }R =
A R A R A R A R
TX RX
Linéaire annulaire d'axe o g :; A {T 251 }R = A {T 251 }R = A {T 251 }R = A {T 2551 }R =
A R A R A R A R
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TX RX
Appui Plan de normale o L RY RS R R R
A R A R A R A R
Linéaire Rectiligne d' T RX
eTZZ;ir /:;/e/ ;;qﬂe axen "T'; :; A {72»1 }R = A {Tbl }R = A {7241 }R = A {7241 }R =
A R A R A R A R
TX RX
TY RY
Pivot d'axe p Tz RZ A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
A R A R A R A R
TX RX
TY RY
Linéaire annulaire d'axe p 1Z RZ A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
A R A R A R A R
TX RX
Linéaire Rectiligne d' Ty RY
e/:z,:;iﬁ:;/e/ éqﬂe Wer| 1z RZ A {72»1 } R— A {72»1 }R = A {T2a1 }R = A {T2a1 }R =
A R A R A R A R
TX RX
TY RY
Ponctuelle de normale p 1Z RZ A {72»1 }R = A {Tbl }R = A {7241 }R = A {7241 }R =
A R A R A R A R
TX RX
TY RY
AID,DU/' Plan de /70/’/710/6 P Tz RZ A {T2—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R = A {72—>1 }R =
A R A R A R A R
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